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Uvod

Tato norma je soucasti souboru norem zaméfenych na automatickou identifikaci vozidla, nakladu di
polozky zafizeni v intermodalni piepravé pro ucely telematickych aplikaci. Stanovuje ramcovou
architekturu systému automatické identifikace nakladu a zafizeni v multimodalni/intermodalni prepravé
za pouziti bezdratového rozhrani a sjednocuje pouZitou terminologii. Dale popisuje kliCové subsystémy,
jejich rozhrani, interakce a zakomponovani do celkového systému.

Uziti

Tato norma poskytuje referencni model architektury pro systémy AVI/AEI
v intermodalnim/multimodalnim prostfedi a slouzi jako zakladni norma stanovujici terminologii. Je
dalezita, ale ne nezbytna, pro praci s dalSimi normami v oblasti automatické identifikace vozidel a

nakladu. Slouzi jako ,rozcestnik® tim, ze popisuje, co v ramci architektury je obsazeno v té které
normé AVI/AEL.

Jak pro organy statni spravy, tak i pro vyrobce zafizeni a dodavatele telematickych systéma ma
norma stejny, informativni vyznam. Uzivatelé v ni naleznou velmi obecny popis referenéni architektury
AVI/AEI systému.

Souvisici normy

Tato norma stavi na souboru norem ISO 14814, ISO 14815 a ISO 14816, které popisuji
neintermodalni systém automatické identifikace AVI/AEI a vymezuje pole pusobnosti dalSimu souboru
norem pro intermodalni prostfedi ISO 17261 az ISO 17264. Pro samotnou praci s touto normou neni
nutné se seznamovat s dalSimi normami.

1 Pfedmét normy

Tato norma prfedstavuje systémovou architekturu intermodalniho/multimodalniho systému AVI/AEL
Popisuje kliCové komponenty, jejich rozhrani a vzajemné zavislosti. Referencni architektura stanovena
v této normé je konzistentnim rozSifenim architektury popsané v normé uréené pro jednoduché systémy
AVI/AEI vISO 14814. Sklada se z: konceptualniho popisu, logické definice, identifikace objektd,
struktury interakci objekt, datové architektury, fyzického popisu, bezpecnosti systému, odolnosti,
vykonu, obnoveni po katastrofé a migraci (pfenositelnosti). Pro popis architektury je zde zvoleno
zjednodusené objektové modelovani zalozené na principech UML.

Norma se vénuje pouze jednotkam AVI/AEI. Krabice, malé nadoby a pfepravované zbozi jsou mimo
ramec této normy. Obecné plati, Ze obsah uvnitf nakladniho prostoru fesi skupina ISO/IEC JTC1 SC31;
co je vné fesi skupina CEN TC278 WG12 spole€né se ISO TC204 WG4.

3 Terminy a definice

Vzhledem ke svému zaméfeni ma tato norma velmi rozsahlou ¢ast terminologie, ktera zabira plnych 6
stranek a obsahuje 65 termin(.



Kapitola 4 Pozadavky

Tato kapitola je rozdélena do nékolika ¢lanku, z nichz se kazdy vénuje konkrétnimu typu architektury.
Je zde stanovena referenni architektura dle specifikace ISO/TR 14813 obsahujici konceptualni
pohled (€l. 4.2), logickou definici (€l. 4.3), funkéni (&l. 4.4), aplikacni (. 4.5), informacni (¢l. 4.6),
bezpecénostni (¢l. 4.8) a implementacni (€l. 4.15) architekturu. Dale popisuje interakci objektl (¢l. 4.7)
jejich odolnost (€l. 4.9), vykon (€l. 4.10), atd. Obsah téchto ¢lanku je popsan nize.

4.2 Koncep¢€ni architektura

V tomto ¢lanku jsou uvedeny, s rGznou granularitou, koncepéni pohledy na architekturu systému
AVI/AEL. Architektura systému AVI/AEI mlze byt zobrazovana z pohledu prepravy, vyroby, distribuce,
podplrnych procesu, atd. Nejprve je zde uveden komplexni schematicky pohled na kliCové prvky
logistického fetézce, poté je tento pohled zpodrobnén z pohledu pfepravnich potfeb a z pohledu
spravce informaci. Konkretizaci téchto pohledd na architekturu systému AVI/AElI pak mulze byt
napriklad schéma uvedené jako obrazek 2.
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Obrazek 2 — Koncepéni pohled na systém AVI/AEI, jeho tfidy a hlavni klicové funkce

4.3 Logicky ramec

Hlavnim cilem specifikace systémové architektury je poskytnout nezavisly ramec pro hodnoceni/vybér
vhodnych technickych prostfedkd pro identifikaci a jejich zaclenéni do celkového feSeni, a to jak
béhem budovani systému, tak i b&hem jeho provozu. Dale také poskytnout potencialnim
vyrobcim/uzivatelim pfiklad preferované architektury a nastroj na kontrolu pfi navrhu takového
systému.

Architektura popisovana na obrazku 2 dole stanovuje referenéni body rozhrani komponent systémi
AVI/AEI. Hlavnim referenénim bodem je bezdratové rozhranni Delta. Logicky ramec, vychazejici
z obrazku 5, pojmenovava hlavni bloky a rozhrani mezi nimi.
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Obrazek 5 — Jednoduché koncepéni schéma referenéniho modelu architektury systému
AVI/AEI

4.4 Funkcéni architektura

Tento ¢lanek zddrazriuje poslani systému AVI/AEI a zpUsob, jakym to provést. Hlavni funkci je
poskytnout jednoznacnou identifikaci prostfednictvim dialogu €i monologu jednotky ve vozidle a
zafizeni na infrastruktufe. Kromé identifikacnich dat je také mozné prenaset doplrikova data.

4.5 Aplikacni architektura

Tato architektura je zde definovana pouze vagné a to hlavné z duvodu, ze se norma snazi o
implementa¢ni a tudiz i aplikaéni nezavislost. Jsou zde vyobrazeni rliznych aspektd aplikacni
architektury, ale jejich ucel je spiSe podat informaci, jak mlze aplikaéni architektura vypadat. Pfiklad je
uveden na obrazku 8.
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Obrazek 8 — Pohyb pfepravni jednotky
4.6 Informacéni architektura
V tomto ¢lanku se klade duraz na stanoveni informacni a datové architektury, tak aby byla zajisténa
vzajemna interoperabilita zafizeni riiznych vyrobcu. Stanovuje pouziti zapisu syntaxe ASN.1 pro popis
datovych prvka Ci konstrukci a také jejich rozsifitelnost. Poskytuje odkaz na EN ISO 17262, ktera se
datovou architekturou podrobné zabyva.
4.7 Interakce objektu

V tomto ¢lanku jsou znazornény procesy probihajici pfi identifikaci v riznych ¢astech referenéniho
modelu architektury systému AVI/AEI. Jsou rozdéleny na inicializaci, monolog a pfipadny dialog OBE
a zafizeni RSE ve stylu ,poZadavek-odezva®“.

4.8 Architektura zabezpeceni systému

Zabezpeceni sytému identifikace je volitelné a mélo by byt provedeno vsSude, kde jsou pfenasena
citivda data uzivatele & kde dochazi kzapisu do jednotky OBU. A to tak, aby nedoSlo
k neautorizovanému pfistupu. Tato norma umozruje, aby identifikator nemusel byt pevné spjaty
s vozidlem ¢i nakladem; muaze byt napfiklad umistén na Cipové karté.

K zaijisténi integrity systému se doporucuje pouzivat autorizaéni kéd zpravy MAC.



Dalsi specifikace (€l. 4.9 — 4.15)

DalSim ¢astem architektury, tak jak je popisovana na zacatku této kapitoly, je vénovan maly prostor.
Pouze se odkazuje na normy, které tuto problematiku fe$i podrobngji. Clanky 4.9 odolnost, 4.10
Vykon, 4.11 Obnova po katastrofé, 4.12 Migrace a 4.14 Rozhrani odkazuji na EN 1SO 17262. Clanek
4.13 Specifikace systému odkazuje na EN ISO 17263. Pouze u implementacni architektury (¢l. 4.15)
je uvedeno, Ze je zamérné vyjmuta z normy.

Priloha A (informativni) Pohledy na architekturu logistickych a distribuénich systému

Je popsan pohled na architekturu logistickych a distribuénich systému. Nékteré ze schémat v této
priloze byly pro ukazku vlozeny do hlavniho téla normy (viz obrazek 8). Je zde znazornén logisticky
distribu¢ni/zasobovaci fetézec z pohledu vyrobce, dodavatele zbozi, pfijemce (viz obrazek A.2),
prepravovaneé zasilky a pfepravy, dale také z pohledu spravce informaci.
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Obrazek A.2 — Ukazka c¢asti architektury distribuéniho/dodavatelského retézce z pohledu
Prijemce



