EXTRAKT z Ceské technické normy

Extrakt nenahrazuje samotnou technickou normu, je pouze informativnim materialem o normé.
ICS 35.240.60

Dopravni telematika — Cast 1: Pokradezové CSNPCENTS
systémy pro navraceni odcizenych vozidel — 15213-1
Referencni architektura a terminologie

01 8360

Plati od 1.10.2006 16 stran

Uvod

Tato predbézna norma byla zpracovana pro definovani architektury a terminologie v ramci pokyn
CEN/TC 278, kterou lze dosahnout urcité urovné interoperability mezi pokradezovymi systémy
(ATSVR), operacénimi centry pokradezovych systému (SOC) a Organy d&innymi vtrestnim a
prestupkovém fizeni (LEA), a to jak na narodni, tak i na mezinarodni Urovni. Norma stanovi profil
architektury a terminologie pro aplikace pokradezovych systému. Na vytvofeni normy se pracovné
podileli zastupci a odbornici z fad policie, Evropské asociace pojistoven (CEA), vyrobcl vozidel,
asociaci prepravcu, asociaci pljéoven vozidel a poskytovatell systému a sluzeb ATSVR v uzké
spolupraci s Europolem a Pracovni skupinou pro spolupraci evropskych policejnich sbordl (EPCWG).

Norma uvadi minimalni standardy informaci a pozadavky na funkénost systému k detekci, lokalizaci,
identifikaci a zajisténi odcizenych vozidel s cilem jejich snadnéjSiho navraceni pavodnim vlastnikim,
coz umozni snizeni kriminality v oblasti kradezi motorovych vozidel event. pojiStovacich podvodu
pachanych s motorovymi vozidly.

Uziti
Tato pfedbézna norma je urena zejména pro provozovatele a projektanty pokradezovych systém

(zejména lokalizaCnich, detekenich a identifikaCnich typd), provozovatelim SOC, ale i pracovnikim
statni spravy (pfedevsim z fad PCR, méstské policie, ale i MV CR event. MDCR).

Souvisici normy

Na tuto uvodni ¢ast 1 navazuje dalSich 5 ¢asti normy k problematice pokradezovych systémi. Jako
zakladni technologické bloky pro aplikaci ATSVR kratkého dosahu slouzi normy automatické
identifikace vozidel a zafizeni (AVI/AEI) a normy vyhrazené spojeni kratkého dosahu (DSRC). Normy
ATSVR nicméné neobsahuji zadné pozadavky na systémy automatické identifikace. Tato norma
souvisi s obdobnou normou pro automatickou identifikaci, ktera také slouzi jako architektura systému
(EN ISO 14814).

1 Pfedmét normy

Tato norma definuje ramec konceptll ATSVR a definice s cilem:

- definovat koncepty a modely globalni architektury pro ATSVR s pfisluSnou terminologii;
- oznacit rizné prvky, které mohou zahrnovat systém ATSVR

3 Terminy a definice

Hlavni naplni normy je definovat nazvoslovi této aplikace a stanovit jeji ramec. Nazvoslovi je podrobné
uvedeno v kapitole 3, ktera obsahuje 29 terminu, kapitola 4 obsahuje 7 zkratek a kapitola 5 uvadi
ramce architektury systému.

Kapitola 3 je dale ¢lenéna do nasledujicich ¢lanku:
- ¢l. 3.1 obecna terminologie uvadi hlavni prvky systému (uzivatelé a zafizeni);

- ¢l. 3.2 uvadi terminy k zakladnim tfem funkcim ATSVR, detekci, lokalizaci a identifikaci;



- ¢l. 3.3 uvadi terminy k volitelnym funkcim ATSVR vcéetné schématu jejich navaznosti v Case;
- Cl. 3.4 uvadi terminy ke sluzbam ATSVR

- €l. 3.5 uvadi terminy k prvkim komunikace ATSVR

- €l. 3.6 uvadi terminy k moznym staviim palubniho zafizeni OBE; a

- €l 3.7 vysvétluje terminy interoperabilita a kompatibilita pro aplikace ATSVR.

Dulezité terminy jsou uvedeny niZze s tim, Ze prvni Cislo oznacuje Cislo kapitoly a druhé Cislo vySe
uvedeny Clanek, pod ktery dany termin spada, tfeti pak poradi, v jakém je termin uvadén.

3.1.1 pokradezovy systém pro navraceni odcizenych vozidel (ATSVR) pokradeZzovy systém pro
navraceni odcizenych vozidel je systém, ktery zahrnuje rizné ¢asti komunikujici a vzajemné pusobici
ve shodé se standardnimi postupy a pfenosovymi protokoly za ucCelem usnadnéni zajisténi a
navraceni odcizeného vozidla

3.1.2 uzivatel pokradezového systému (ATSVR user) jednotlivci, skupina nebo organizace, ktefi
pfimo uZivaji nebo spolupracuji s pokradezovym systémem; hlavnimi uzivateli by méli byt: organy
¢inné v trestnim a pfestupkovém fizeni, pojistovny, vyrobci motorovych vozidel, provozovatelé
systémovych sluzeb a sluzeb pro motoristickou vefejnost jako jsou pajéovny vozidel a prepravni firmy

3.1.5 provozovatel pokradezového systému (ATSVR service provider) organizace, ktera provozuje
pokradezovy systém pro jeho uZivatele; provozovatel pokradezového systému muze obsluhovat
vSechny funkce nebo pouze jejich East; obvykle se bude jednat o organizace nespadajici do kategorie
organll Cinnych v trestnim nebo pfestupkovém fizeni; tyto organizace byvaji také znamy jako
soukromé bezpelnostni agentury nebo operatofi ATSVR

3.1.7 palubni zafizeni pokradezového systému (ATSVR on-board equipment (OBE)) zafizeni
instalované v/na vozidle, jehoz primarnim ucelem je usnadnit navraceni vozidla v pfipadé jeho
odcizeni; zafizeni také muze signalizovat odcizeni a zaznamenavat ¢innosti uréené pro detekci
odcizeni

3.1.8 detekéni zarizeni pokradezového systému (ATSVR detection equipment (DE)) zafizeni
pouzivané k vykonani rGznych funkci pokradezového systému; zafizeni muze byt stacionarni,
pfenosné nebo mobilni

3.1.9 operacéni centrum pokradezového systému (ATSVR system operating centre (SOC)) operacni
centrum funguje jako kontrolni a Fidici centrum pokradeZového systému, kterym muze byt napfiklad,
komeréni organizace, vladni Ufad nebo operacni stfedisko organ(i ¢innych v trestnim a prestupkovém
fizeni; systémové operaéni centrum je odliSné od komunikacni infrastruktury, detekéniho di
vozidlového zafizeni

3.1.10 organ ¢inny v trestnim a prestupkovém fizeni (law enforcement agency (LEA)) jedna se
oorgdn nebo organizaci odsouhlasenou ¢i jmenovanou Kk vykonavani soudni pravomoci
v problematice navraceni odcizenych vozidel na daném teritoriu; obvykle se jedna o ufady statni
spravy, jakymi jsou policie, méstska policie nebo celni sprava (dle pfislusnych zakon( a vyhlasek té
které zemé definujici pravomoci téchto organ()

3.1.13 obsluha vozidla (vehicle operators) jednotlivec obsluhujici nebo Ffidici vozidlo; nemusi se
nezbytné jednat o legalniho vlastnika nebo registrovaného drzitele vozu

3.14 neopravnéna obsluha vozidla (unauthorised vehicle operators) jednotlivec obsluhujici nebo
fidici vozidlo, ktery neni opravnén legalnim vlastnikem vozu, registrovanym drZitelem vozu nebo
opravnénym zastupcem obsluhovat nebo fidit dané vozidlo

3.1.17 registrované odcizené vozidlo (registered stolen vehicle) vozidlo vybavené palubni jednotkou
pokradezového systému, které je nahlaSeno vlastnikem nebo drzitelem vozidla organdm ¢&innym
v trestnim a pfestupkovém fFizeni jako odcizené; nahldSeni musi byt organy cinnymi v trestnim
a prestupkovém fizeni pfijato a musi vést k registraci vozidla jako odcizeného — oficialni registraci



odcizeni vozidla. Timto aktem je vozidlo témito organy vedeno jako odcizené event. uZivané
neopravnénou osobou; takova je oficialni registrace odcizeni

3.1.18 detekované vozidlo (detected vehicle) jedna se o vozidlo hlasené jako odcizené, které je
vybaveno vozidlovou jednotkou (OBU) pokradezového systému a které bylo detekovano detekénim
zafizenim (DE)

3.2.2 detekéni funkce (detection function) jedna se o funkci automatické nebo poloautomatické
detekce polohy odcizeného vozidla; toto muze byt uskuteénéno cestou signalizace odcizeni nebo
cestou systematické konzultace stavu vozidla; pfi detekci signalizaci odcizeni je vozidlova jednotka po
nahladeni odcizeni vozu aktivovana signalem z externiho zdroje

3.2.3 lokaéni funkce (location function) proces, pomoci kterého se uréi pfiblizna nebo presna poloha
vozidla v daném c¢ase; to umozni opravnénym osobam uskutecnit jejich definovany podil na jeho
navraceni

3.2.4 identifikacni funkce (identification function) tato funkce umozriuje jednoznacnou identifikaci
vozidla registrovaného jako odcizené cestou zabezpeceného procesu ¢teni individualnich dat vozidla
jakymi jsou VIN, registracni znacka a dalSi udaje (status odcizeni, model, barva a pokud je to
vyznamné pak i jeho polohu)

3.3.1 funkce dalkové znehybnéni (remote degradation function) tato funkce obstarava moznost
dalkového znehybnéni vozidla vyuzitim funkce dlouhého nebo kratkého dosahu; komunikace kratkého
dosahu mize byt preferovana z divodu pozadavku nékterych zemi na pfimou viditelnost vozidla
autorizovanou osobou pfi nastavovani této funkce

3.3.2 funkce indikace odcizeni (theft indication function) pfenos upozornéni nebo vystrazného
signalu z vozidlové jednotky do operacniho centra systému (SOC) nebo do €asti detekéniho zafizeni,
Ze vozidlo muze byt odcizeno

5 Model konceptualni architektury ATSVR
5.1 VSeobecné

Model konceptualni architektury je prehledem konceptt a hlavnich rozhrani kazdé funkce obecného
systému ATSVR. Model architektury je spide popisny nez pFedepisujici a je neodvisly od pouZzité
technologie, konfiguraci a organizaci, které by jej chtéli ve své zemi implementovat. Obrazek 2
vnormé& uvadi konceptualni model obecného ATSVR, ktery se zaklada na tfech hlavnich
komponentach:

a) vozidlo s OBE, snimaci a ovladaci, podle potreby;

b) komunikaéni sit’ s odkazovanim na polohu, sit na strané infrastruktury a detekéni zafizeni,
podle potreby;

c) operaéni centrum provozovatele pokradezového systému spolupracujici se SOC LEA.

Proces je nezbytné spustén kradezi vozidla. Po kradezi nebo i na zdkladé podezfeni je prvni funkci
oznacit, ze vozidlo bylo odcizeno. Proto musi status (stav) vozidla ozna€en uzivatelem nebo
opravnénou obsluhou vozidla a posléze potvrzen organem &innym v trestnim Fizeni. Poté se vozidlo
stane registrovanym odcizenym vozidlem.

Vozidlo je poté lokalizovano systémem ATSVR. Pfiblizenim se k vozidlu Ize rozpoznat, Ze se jedna
o dané vozidlo. Rozpoznané vozidlo je pak odliSeno jako cilové od ostatnich vozidel. Tento proces
usnadni vybér cilového vozidla pro blizSi posouzeni LEA nebo obsluhou ATSVR, aby se potvrdila
identita cilového vozidla jako odcizeného vozidla. Tento proces Ize doprovazet napf. znehybnénim
nebo omezenim funkci vozidla bez ovlivnéni pro bezpecnost provozu na PK kritickych funkci.

5.2 Funkce v procesu
Clanek popisuje funkce, které po registraci vozidel systém ATSVR provadi.

5.3 Koncepty kratkého a dlouhého dosahu



Clanek 5.3 uvadi dva koncepty provozu systému ATSVR — kratkého dosahu (SR) (8. 5.3.1) a
dlouhého dosahu (LR) (¢l. 5.3.2).

Koncept kratkého dosahu provozuje funkce v tésné blizkosti (na dohled vozidla), napf. obsluha
policejniho vozu miize omezit provoz cilového vozidla a pfinutit jej zastavit.

Koncept dlouhého dosahu provozuje funkce, které funguji na vzdalenosti vysSi, nez je na dohled
vozidla, a souvisi pfedevsim s lokalizaci cilového vozidla.

Obrazek 3, ktery nasleduje, popisuje systém ATSVR z hlediska interakci zuc¢astnénych osob a
organizaci.
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