EXTRAKT z mezinarodni technické normy

Extrakt nenahrazuje samotnou technickou normu, je p ouze informativnim materidlem o norm  é.

Inteligentni dopravni systémy — Ramec pro ISO 15638-1
spolupracujici telematické aplikace pro regulaci
komer €nich nakladnich vozidel (TARV) — 01 8318

Cast 1: Ramec a architektura

120 stran

Obecna charakteristika

Tato mezinarodni norma se zabyva zakladni podobou jednotného ramce pro regulaci/dohled v nakladni
dopravé, ktery umozni spolupraci povinnych aplikaci ITS (napf. tachograf, mytné), pfipadné i aplikaci
nepovinnych (komercénich). Cilem normy je jedina palubni jednotka v nakladnim vozidle. Pouziva
kooperativni systém ITS pro statem regulovana nakladni vozidla.

Norma (jeji Casti) definuje doposud ojedinélou regulaci pfepravy nakladd z pohledu statu, ktera pfinasi
sjednoceni systému, dat i povinnosti fidie, a usnadnuje tak praci provozovatellm i vefejnym organtm.
Stéatni organy v jednotlivych zemich rozhoduiji, co je a co neni sou¢éasti dohledu. Tato ¢ast normy, ani ostatni
¢asti nevznasi zadné pozadavky na jednotlivé staty, jak definovat regulované vozidlo.

Tato €ast 1 je zakladni v souboru norem ISO 15638-1 az 19. Ostatni ¢asti normy ISO 15638 se zabyvaji:
* ISO 15638-2 — TARV — Parametry spole¢né platformy pouzivajici CALM
e |SO 15638-4 — TARV — Pozadavky na zabezpeceni systému
* ISO 15638-5 — TARV — Generické informace o vozidle
* 1SO 15638-6 — TARV — Regulované aplikace
e IS0 15638-7 — TARV - Ostatni aplikace
e |SO 15638-8 — TARV — Monitorovani pfistupu vozidel
* 1SO 15638-9 — TARV — Dalkové monitorovani tachografu
* 1SO 15638-10 — TARV — Zachranny systém eCall
e IS0 15638-11 — TARV — Zaznam pracovniho reZimu fidi¢e
* ISO 15638-12 — TARV — Monitorovani hmotnosti vozidla
* |SO 15638-13 — TARV — Postihy a poplatky za hmotnost vozidla
« IS0 15638-14 — TARV — Rizeni pFistupu vozidla
e IS0 15638-15 — TARV — Monitorovani pozice vozidla
* 1SO 15638-16 — TARV — Monitorovani rychlosti vozidla
* IS0 15638-17 — TARV — Monitorovani zasilky a pozice
e |SO 15638-18 — TARV — Monitorovani pfepravy ADR
e IS0 15638-19 — TARV - Inteligentni parkovisté

Nékteré &asti normy mohou byt sougasti dusevniho vlastnictvi. Cislovani kapitol tohoto extraktu je v souladu
s originalem, proto nejsou cisla kapitol posloupna.

UZziti



Norma je uréena predevsim pro zavedeni systému dohledu ze strany vefejného sektoru. Nabizi koncepéni
ramec a architekturu. Metodicky podporuje navrhare systému i tvirce souvisejicich sluzeb. Déle objasriuje
jednotlivym acastnikiim procesu regulace jejich povinnosti a prava. Tim je dan zéaklad pro certifikaci a audity.

V CR je predpokladana potencialni moZznost vyuZiti u jiz povinného dohledu statni spravy a také v souvislosti
s celoevropskym systémem eCall a vyvijenymi nastroji eFreight.

1 Pfedmét normy

Norma poskytuje celkovy popis ramce, funkénosti systému a také role a odpovédnosti aktorl a tfid. Pravidla
dohledu se v jednotlivych zemich liSi, ale obecné obsahuji elektronicky palubni zaznam, elektronické
zpoplatnéni, digitalni tachograf, sledovani nebezpeénych nebo citlivych nakladd a e-call. Dale mohou
v budoucnu pfibyt systémy napf. detekce Unavy fidi€¢e nebo monitorovani rychlosti. Pfedpokladaji se i dalsi
nové aplikace uZivajici veli€iny jako mnoZstvi, poloha, vzdalenost a ¢as.

Architektura ROAM poskytuje rdmec a prostfedi pro aplikace TARV, a to v obecné oblasti kooperativnich
systém{(l. Architektura ROAM neni tedy navrZzena pouze pro podporu systémud TARV (viz ISO 15638-6), ale i
dalSich komerénich a bezpecénostnich kooperativnich systéma pro komeréni vozidla mimo TARV (viz ISO
15638-7) a obecné kooperativni systémy pro vSechny druhy vozidel. Proto je ROAM navrzen s cilem
kompatibility a interoperability s dalSimi normami pro kooperativni systémy.

Tato norma nabizi ramec aplikaci propojujici palubni systémy ve vozidle a na dopravni infrastrukture
s koncovou infrastrukturou pro TARV. Tento ramec Ize pouZzit i pro mezinarodni prostredi.

3 Odkazy na normy
Odkazy jsou pfedevsSim na normy ze skupiny CALM a na ostatni normy ze skupiny TARV.

Tento dokument a principy navrhu jsou navrzeny tak, aby byly kompatibilni a interoperabilni s vystupy
projektu CVIS FOAM a kooperativnimi systémy obdobné zaméfenymi. V dobé navrhovani této normy tykajici
se TARV — ROAM nebyly na CVIS FOAM navrzeny Zzadné normy, takZze neni na¢ se formalné odkazovat.

4 Terminy a definice

Vzhledem k rozsahu normy jsou v této kapitole uvedeny pfedevSim terminy souvisejici s rolemi systému
TARV. Rovnéz je pfihlédnuto k vyskytu terminu v tomto extraktu, necitované polozky zde nejsou uvedeny.

4.13 certifika €ni organ (regula €ni) (certification authority (regulatory)) organizace, obvykle nezavisla, ktera
fidi certifikaci a audity pro roli poskytovatelt sluzby ‘Service Providers', a zajiStuje tak kvalitu poskytované
sluzby

4.25 IVS/systém ve vozidle (in-vehicle system) stanice ITS a pfipojené palubni zafizeni ve vozidle

4.28 jurisdikce (jurisdiction) vladni, silniéni nebo dopravni Gfad vlastnici ‘Regulatory Applications’; jurisdikci
mohou byt napf. federalni a statni viada, méstska rada, silniéni Gfad, ministerstvo (financi, dopravy) atd.

4.29 dohled jurisdikce (jurisdiction regulator) agent pro jurisdikci, uréeny pro dohled/regulaci a spravu
TARV v oblasti jurisdikce; roli dohledu jurisdikce m{ize zastavat role certifikacniho organu (regula¢niho) nebo
jiny Géastnik

4.43 poskytovatel sluzby (service provider) strana, kterou certifikoval certifikaéni organ jako vhodnou pro
poskytovani regulovanych nebo komerénich sluzeb pomoci aplikaci ITS; poskytovatel sluzby je odpovédny
za sbér dat z IVS, zpracovani dat a poskytovani zprav jurisdikci v souvislosti s jurisdikci specifikovanymi
poZzadavky na sluzbu

4.50 uzivatel (user) jednotlivec nebo strana zaregistrovana a provozujici regulované nebo komeréni sluzby;
mame C&tyfi moznosti uzivatele: fidi¢ vozidla, vlastnik nakladu, vlastnik vozidla, provozovatel vozidla

5 Symboly a zkratky

CVIS (cooperative vehicle-infrastructure systems) kooperativni systémy vozidlo-infrastruktura (evropsky
projekt)

CALM (communications access for land mobiles) komunikaéni infrastruktura pro mobilni zafizeni
CONOPS (concept of operations) provozni koncepty ramce TARV
FOAM (framework for open application management) ramec pro management aplikaci

HMC (host management centre) centrum pro (vzdalenou) spravu hostujicich systému



ITS-s (ITS station) stanice ITS

IVS (in-vehicle system) systém ve vozidle

OBU (on-board unit) palubni jednotka

OSGi (open services gateway initiative) iniciativa pro oteviena rozhrani sluzeb
ROAM (regime for open application management) oteviena sprava aplikaci

TARV (telematics applications for regulated commercial freight vehicles) ramec pro spolupracujici
telematické aplikace pro regulaci komerénich nakladnich vozidel

UML (unified modeling language) jazyk UML
6 Ramec TARV

Je predpokladéano, Ze v nékterych zemich bude TARV pouZzivan povinné a v jinych dobrovolné. Nékde se
bude pouzivat jednotna platforma TARV provozovana vladou/ministerstvem nebo nasmlouvana s jedinym
poskytovatelem centralni sluzby. Jinde mohou byt nastavena pravidla pro soutéz mezi vice poskytovateli
sluzeb TARV provozovateliim vozidel. Nékteré sluzby mohou byt také pouze komeréniho nepovinného
charakteru.

Aplikace pro regulovana vozidla jsou v tomto souboru norem uvaZzovany ve smyslu sluzeb, nikoliv ve smyslu
hardwaru a softwaru. Provozovateli vozidla je tfeba umoznit vyuzivat sluzeb rdznych poskytovatell
v riznych zemich nebo i vjedné zemi. Poskytovatel sluzby musi byt certifikovan dohledem jurisdikce.
Certifikace a prabézné audity jsou zapotfebi pro zajiSténi pozadované jasné definované kvality sluzeb.

7 Provozni koncepty (CONOPS) ramce TARV

Tato kapitola popisuje vlastnosti systému, kvantitativni a kvalitativni charakteristiky, TARV z pohledu
jednotlivych uzivateld/G¢astnika.

Sluzby jsou poskytovany se souhlasem uzivatele s cilem vyhovét pozadavkam jurisdikce. Sluzby vyuzivaji
IVS a komunikace mezi vozidlem a poskytovatelem sluzby, a tak maji pfistup k relevantnim datiim
z regulovaného vozidla.

Jurisdikce vytvofi nebo urci organ pro certifikaci a audity. Struktura tohoto Gfadu je v pravomoci jurisdikce.
Dulezity je aktor ‘role‘ organu ‘certification authority’, na rozdil od jeho struktury, vlastnictvi nebo podoby.

Poskytovatel sluzby nabizi uzivateldm certifikované sluzby vyzadované dohledem. Muze také nabizet
doplfujici komeréni sluzby, ale jen tehdy, pokud nenaruSuji, nebrani nebo nerusi zavedené povinné sluzby.
Se souhlasem uzivatele muze v nékterych pfipadech poskytovatel sluzby pfijmout i roli vybéréiho poplatkd,
dani, mytného apod. Vybrané ¢astky poskytovatel sluzby potom postupuje uréené jurisdikci.

Uzivatelem je vétSinou provozovatel vozidla, ale maze jim byt i fidi€. Uzivatel se zaregistruje u jurisdikce, aby
mohly byt automaticky spustény sluzby. Uré¢i si certifikované(ho) poskytovatele sluzeb pro certifikované
regulované aplikace pro kazdé jednotlivé regulované zaregistrované vozidlo se schvalenym IVS.

8 Koncep ¢€ni architektura ramce TARV

Norma se zabyva zakladnimi pravidly procedur, jejichZz pfesny popis nalezneme v dalSich normach souboru
ISO 15638. V kapitole 8 jsou popsany tfidy, atributy a kliCové vztahy. Tato norma specifikuje klicové aktory a
tfidy. Jsou zde popsany elementy nezavislé na jakékoliv specifické aplikaci.

‘role model' popisuje obecné vlastnosti a odpovédnosti zi¢astnénych stran. Obrazek 1 a doprovodny text
zobrazuji model koncepéni architektury s rolemi. Jednotlivi G€astnici mohou byt na Grovni tfid G€astni vice
aktivit (napf. poskytovatel sluzby muze také instalovat a provadét adrzbu IVS). DalSi G¢astnici mohou byt
zahrnuti jako podtfidy pod uvedené klicové role (napf. poskytovatel komunikaéni sluzby).

Na obrazku 2 (neni soucésti tohoto extraktu) jsou uvedeny vztahy mezi tfidami v UML.

Koncept komunikacni architektury je objasnén na obrazku 3 niZze. Pro kazdou sluzbu plati, Ze definovana
sluzba musi byt specifikovana a poskytnuta v pozadované kvalité. Pfiklady jsou uvedeny v ISO 15638-6 a
ISO 15638-7. Kazda sluzba musi byt testovana a certifikovana certifikacnim organem.
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Obrazek 1: Model koncep €ni architektury roli

Certifikace IVS znamena urcit, zda IVS spliiuje v normach stanovené minimum, s cilem zajistit pozadovanou
kvalitu. Certifikacni organ testuje VS, zkouSi jeho shodu s normami a schvaluje jej. Schvaleni zajistuje, ze
zafizeni IVS je zpUsobilé a spravné instalované ve vozidle pro Gcel poskytovani aplikaénich sluzeb.

9 Rozvedeni koncep €ni architektury
Tato kapitola nabizi nejvySsi aroven koncepéni architektury. Nabizi nasledujici popisy:
» Popis tfid a klicovych atributd v UML (odchylky mozné podle konkrétni jurisdikce)
e Diagram interakci TARV v UML
« Diagram pro komeréni nepovinné aplikace
» Priklad pracovniho diagramu transakci ve sluzbé
» Priklady bezdratovych spojeni vyuzivajicich pfistup pro rdzné technologie (dle ISO 21217)
* Nejvyssi roven architektury stanice ITS véetné rozhrani mezi bloky s informativnimi detaily
10 Taxonomie a architektura
Taxonomie aktoru a jejich vztahd objasnuje procedury vzajemnych aktivit v procesech.
11 Komunika €ni architektura
Komunikacni architektura stoji na mezinarodnich normach CALM. Blize viz ISO 15638-2.

12 Interoperabilita a vrstva ,za Fizeni“ TARV-ROAM

s dalSimi tfidami vozidla. Toho je dosazeno komunikaci mezi stanicemi ITS, viz ISO 15638-2. Tato
komunikace bude existovat v Sir§im okoli komunikace vozidlo-infrastruktura a vozidlo-vozidlo, a to i pro jina
vozidla nez regulovana nakladni. Je nezbytné si uvédomit, Ze ‘interoperability’ ma celkem tfi aspekty:
technicky, provozni a smluvni.
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Obrazek 3: Poskytovani sluzby a komunikace b  éhem ni
Kapitola formou jednotlivych obrazkd a souvisejiciho textu popisuje nasledujici témata:
e Zajisténi sluzby TARV pomoci identifikovaného ROAM
* Rozklad komponent v TARV IVS
* Model vrstev OSGi



e Proces registrace sluzby OSGi

* Interakce vrstev OSGi

» Diagram stavu jednotlivych zivotnich cyklt v OSGi

»  Architektura vrstev ROAM a role OSGi

e Komunikaéni diagram TARV-ROAM v UML

e Komponenty platformy sluzby TARV-ROAM

* Role HMC v nasazeni a zprovoznéni sluzby

» Pripady uziti hierarchie dat/zafizeni (pfizplsobeno dle CVIS)

e Hierarchie spravy zafizeni OSGi (dle OSGi)

» Lokalni datova hierarchie C-ITS

» Lokalni datova hierarchie TARV-ROAM

» Pripady uziti vrstvy pro zabezpeceni TARV-ROAM na vysoké Urovni
13 Ochrana soukromi

Diskrétnost informaci zahrnuje: ochranu osobnich a komerénich dat, ochranu komunikace a ochranu v rdmci
vlastni TARV-ROAM. Do doby publikace normy na kooperativni systémy je tfeba mit pfi zavadéni TARV na
zfeteli 19 oblasti ochrany soukromi — v kapitole je uveden seznam ROAM-PRIVACY-0001 az 0019.

Pfiloha A (normativni)

V pfiloze jsou uvedeny pfiklady implementace, testovani a zkuSebniho provozu se zaméfenim TARV nebo
pfipadd s potencidlem pro TARV z doby pred vznikem této normy. Detailni popis pfikladd z jednotlivych zemi
ukazuje rozsah a Siroké moznosti TARV.

» Priklad z USA: Federalni registr pro zaznamova zarizeni (EOBR) v silni¢ni dopravé

» Priklad z Japonska: Legislativa v udélovani povoleni pro provoz nadmeérnych silniénich vozidel

e Prvni priklad z Australie: Zaznamové zafizeni v silniéni dopravé v Novém Jiznim Walesu

e Druhy pfiklad z Australie: Systém sledovani rychlosti v Novém Jiznim Walesu

«  Prvni pfiklad z Evropy: Nafizeni Komise (ES) ¢. 1360/2002 o zaznamovém zafizeni v silniéni dopravé

» Druhy priklad z Evropy: Doplnujici specifikace datového konceptu pro eCall nakladnich vozidel



