LOKALIZACI METODY
AGORA-C

Dr. Ing. Jiii Plihal

Lokaliza¢ni systémy tvoii nedilnou soucast nejriznéjSich navigacnich a fidicich systémii.
Vratme se nyni k zdkladnim aspektim téchto metod. Lokalizace udalosti v dopravé je feSena
mnoha zpusoby a k nejzndméj$im, nejzauzovanéj$Sim systémim patii systém RDS/TMC
(Radio Data Systém/Traffic Message Chanel). Lokalizace je v daném ptipad¢ feSena formou
definovanych lokaliza¢nich tabulek platnych pro dané tzemi. Tento systém byl mnohokrate
publikovén, a tak v kratkosti zminme metody jez jsou pfedmétem soucasnych evropskych
vyzkumnych projekti, snazicich se vnést do této problematiky nové aspekty.

Pro¢ opravdu jsou tyto metody tak vyznamné si ukazme na nartistu prodeje navigacnich
systémt, jeZ mimo jiné s lokalizacni metodou RDS/TMC c¢asto pracuji, viz. obr.1
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Obr. 1. Piehled naristu prodeje naviga¢nich systému

Metoda ,,On-the-fly* na niz je postaven projekt Agora, je povazovéana za kli¢ovou
technologii pro mnohé budouci aplikace ve svété telematiky a integrovanych zachrannych
systémt. ,,On-the fly* znamend mapovy podklad, kde mapové databaze je uzita jako
lokaliza¢ni tabulka. Lokaliza¢ni kéd je vytvofen z mapové databaze na strané odesilatele,
pienesen a s pouzitim mapové databaze na strané piijemce dekédovan, viz obr. 2.
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Obr. 2. Schéma principu lokaliza¢ni metody ,,On-the —fly*

Projekt Agora zapocal v fijnu roku 2000 jako dvoulety projekt védy a vyzkumu pod zastitou
organizace ERTICO. Na realizaci se podileli piedni spole¢nosti v oblasti mapovych podkladi
a navigacnich systéma Navteq, TeleAtlas, Bosch Blaupunkt, VDO a.j. V ramci projektu byly
integrovany tii zakladni metody:

- Pivot Point (topologie a atributy)

- Extended ILOC (popis a geometrie)

- Good Line (ptifazeni geometrickych charakteristik)

Vyty€eny cil 95% uspesné lokalizace udalosti byl dosazen pti primérné velikosti pfenasené
zpravy 250 bytt.

Pro¢ tedy projekt Agora-C? Srovnejme nékolik zdkladnich pienosovych parametri se
systétmem TMC:

nizké rozliseni TMC 5 bytl
sttedni rozliSeni TMC 10 byti
vysoké rozliSeni ,,On-the-fly* 50 — 500 bytt

Z uvedeného vyplyva, ze pro komercni vyuziti by se musel objem pfenasenych dat
metodou ,,On-the-fly* pohybovat do 50 bytd. A to je i cil nového piistupu metody Agora-C.
Snizit velikost pienaSené zpravy na zakladé logického modelu a fyzického formatu pfi
zachovani 95% uspésnosti lokalizace.

SniZeni objemu datového pienosu Ize docilit:

- snizenim redundance informaci zplisobenych odlisSnym ptistupem kdédovacich a
dekodovacich metod

- jednodussim logickym modelem, obr. 3

- optimalnim fyzickym formatem kodovani
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Specifikace Agora-C zahrnuje mnozinu kédovacich pravidel, procedur a smérnic
véetné optimalizovaného fyzického formatu. Soucasné verze navrhu obsahuje 23 kddovacich
pravidel oproti pivodné navrzenym 28 (Agora). Prvni interni ndvrh byl presentovan v ¢ervnu
2003. V soucasné dob¢ probiha testovani na vybranych lokalitach.

Obr.3 Agora-C
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Pouzita literatura: Agora-C zakladni specifikace, Wevers, Hendriks
Navteq analyse 2004
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