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Uvod

Norma EN 16157-2 (dale jen "popisovany dokument") je soucasti souboru norem CEN 16157 (DATEX Il)
(dale jen "soubor norem").

Cilem DATEX Il je umoznit snadnou a v budoucnu rozsifitelnou vyménu dat mezi rdznymi systémy jako
jsou dopravni informacni centra, poskytovatelé a zpracovatelé dopravnich informaci a souvisejicich
sluzeb apod.

Na rozdil od jinych specifikaci, jako je napf. RDS TMC a TPEG, kde je podstathym poZadavkem
optimalné vyuZzit omezenou Sifku pfenosového pasma ke klientovi, DATEX Il pfedpokladéd dostateénou
kapacitu pfenosového kandlu a soustfedi se naopak na maximalizaci vypovidaci hodnoty pfenasSenych
informaci, coz je zajisténo jak zvolenym datovym modelem, tak jeho pfipadnou rozsifitelnosti v budoucnu.

Tento soubor norem se zabyva vyménou dat v oblasti silni¢ni dopravy. Definuje zasady tvorby modeli
zprav, specifikuje samotny datovy obsah, datové struktury a jejich vzajemné vztahy. Zabyva se zpravami
o silniéni dopravé (nehody, planované i neplanované prace na silnici, dojezdové doby, informace na
proménnych dopravnich znackach atp.) ve méstech i mimo mésta. Z informaci mimo samotnou silniéni
dopravu jsou obecné zahrnuty jen ty, které na ni maji vyrazny vliv. Napf. z informaci o multimodalni
vefejné dopravé je zahrnuta informace typu "existuje navazny trajekt", protoze ma pfimou souvislost s
uzivanim navazné silnicni sité.

Tento soubor norem stanovuje specifikace pro vyménu dat mezi jakymikoli dvéma instancemi aktéru jako
jsou dopravni informaéni centra (TIC); dopravni fidici centra (TCC); poskytovatelé sluzeb (SP) a dalsi.

Poznamka: Extrakt uvadi vybrané kapitoly popisovaného dokumentu a prejima plvodni ¢islovani kapitol.
Uziti

Popisovany dokument tak poslouzi pfedevsim analytikim a tvarcim informacnich systému, které zpravy
typu DATEX Il vytvafi nebo naopak pfijimaji a interpretuji.

Popisovany dokument se zabyva popisovani polohy. Nabizi k tomuto U€elu datové struktury, které
umoznuji popsat polohu za pomoci celé fady lokacné referenénich metod. Praktické vyuziti tak ma vzdy
ve spojeni s jinymi typy publikaci z rodiny DATEX Il, které jsou popsany v dalSich Castech souboru
DATEX Il norem, které stanovuji néjaké typy publikaci.

Souvisici normy

Popisovany dokument odkazuje na normy ohledné obecnych geografickych informaci (CSN EN 1SO
19107 Prostorové schéma, CSN EN ISO 19111:2011 Vyjadreni prostorovych referenci soufadnicemi a



CSN EN ISO 19112:2005 Vyjadreni prostorovych referenci geografickymi identifikatory), dvé& normy z
oblasti ITS na téma oznadovani pozic (CSN ISO 17572-1:2017 Cast 1: Obecné pozadavky a
konceptualni model a CSN 1SO 17572-2 Cast 2: Pfedkédované oznadovani pozic (profil predkédovani)) a
jednu normu z oblasti ALERT-C (CSN EN 62106 ed. 3 Specifikace radiového datového systému (RDS)
pro VHF/FM rozhlasové vysilani v kmitoctovém pasmu 87,5 MHz az 108,0 MHz).

1 Pfredmét normy
Popisovany dokument definuje datoveé struktury pro popisovani poloh pro pouziti v jinych ¢astech DATEX
Il modelu.

Popisovany dokument také definuje publikaci PredefinedLocationsPublication, ktera obsahuje sadu poloh
véetné jejich identifikatord. Jiné publikace pak mohou polohu popsat odkazem na nékterou z téchto
preddefinovanych poloh.

3 Terminy a definice

Kapitola na 4 stranach uvadi celkem 29 pojmU a definic a sou¢asné de odkazuje na pojmy definované v
EN 16157-1 a EN 16157-7. Z uvedenych pojm{ vybirame:

deskriptor (descriptor) charakteristika geografického objektu, obvykle ulozena v atributu

PRIKLAD Nazvy nebo &isla pozemni komunikace.

deskriptor ILOC (ILOC descriptor) jeden ze tfi deskriptori pfifazeny k odkazu ILOC

itinerar (itinerary) skupina jedné nebo vice fyzicky oddélenych pozic sestavenych jako po sobé
jdouci fada, ktera definuje danou trasu

liniovy (linear)
majici jednorozmérny charakter

liniovy odkaz (na polohu) (linear (location) referencing) specifikace polohy vzhledem k linearnimu prvku
vyjadfend jako vzdalenost podél tohoto prvku

poloha; misto; pozice (location)
identifikovatelné geografické misto

POZNAMKA 1 k heslu Nachazi se bud na siti (jako bodova nebo liniova poloha), nebo jako oblast. Poloha m(ize byt
poskytnuta v jednom nebo vice referenénich systémech.

kéd polohy (location code) tabulkova adresa pfedem uloZenych podrobnosti o poloze v tabulce
poloh pouzivané poskytovatelem informaci

POZNAMKA 1 k heslu Pfevzato z EN 1SO 14819-3:2013, jelikoz se vétSinou vaze k ALERT-C.
odkaz na polohu; odkaz (location reference; reference)mnozina Udaju pfifazena konkrétni poloze

POZNAMKA 1 k heslu Odkaz musi definovat jednoznaéné a presné& pravé jednu polohu v polohovém referenénim
systému. Odkazem je datovy fetézec, ktery je zasilan mezi riznymi implementacemi polohového referen¢niho

polohovy referenéni systém; LRS (location referencing system) kompletni systém, kterym jsou odkazy
na polohy podle lokalizaéni referenéni metody generovany a sdileny a to, v€etné norem, definic,

bod (point) bezrozmérny prvek, ktery uréuje geometrickou polohu

polygon (polygon) rovinnd plocha definovana 1 vnéj§i hranici a Zzadnou nebo vice vnitfnimi
hranicemi

pfedem definovana poloha (predefined location) poloha pouzivajici jednoznacny identifikator (kod

polohy), na kterém se shoduji jak systém odesilatele, tak pfijemce, aby vybrali pozici z mnoziny pfedem
vyménénych pozic

Dals$i symboly a zkratky z oboru ITS jsou obsazeny ve slovniku Nazvoslovi ITS (www.itsterminology.org).



http://www.itsterminology.org/

4 Znacky a zkratky

Kapitola uvadi 15 zkratek, z nichZ uvadime nasledujici:

ALERT-C soubor pravidel pro kédovani dopravnich informaci véetné jejich poloh, vyvinuty pivodné
za Ucelem Sifeni dopravnich informaci pomoci RDS

FOW podoba pozemni komunikace (Form of way)

GML  geograficky znackovaci jazyk (Geographic markup language)

LRM  metoda liniového oznacovani poloh (Linear referencing method)

LRP  polohovy referenéni bod (Location reference point)

OpenLR odkazovani na polohu metodou OpenLR (Open location referencing)
TPEG dopravni protokol expertni skupiny (Transport protocol expert group)

TPEG2 dopravni protokol expertni skupiny, 2. generace

5 Shoda

Kapitola na necelé strance definuje shodu s popisovanym dokumentem. Shoda se definuje pro
platformné nezavisly model, ktery musi respektovat jak obecna pravidla, definovana zejména v EN
16157-1, tak také vSechna strukturalni pravidla, definovana jak v EN 16157-7, tak i v samotném
popisovaném dokumentu.

6 UML notace

Kapitola se dvéma vétami odkazuje na UML notaci dle ISO/IEC 19505 a vysvétleni pouZiti v oblasti
DATEX Il v CEN EN 16157.

7 The DATEX Il model popisovani poloh

Kapitola popisuje na 35 stranach pomoci 22 obrazkud jak DATEX |l model pro popisovani poloh.

Pozn.: U v8ech typu popisl plati, Ze pokud je pouZito vice metod souCasné pro popis jedné polohy, musi autor
zajistit, Ze vSechny metody popisuji shodnou polohu.
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Obrazek 1: DATEX Il model popisovani poloh pro LocationReference (vyfez z obr 1. popisovaného
dokumentu)

Obrazek 1 vy3e ukazuje, Ze v popisovaném dokumentu zavedena tfida (1) pro odkaz na polohu vychazi
ze tfidy (2), definované ve spole¢nych datovych typech. Tento odkaz muze mit konkrétni formu jak
polohy (3), tak skupiny poloh (4), tak i itinerafe (5).

Kapitola 7.1.2 zavadi tfidu TpegDescriptor, umoznujici doplnéni jinde uvedenych mistopisnych informaci
o textové popisné atributy jako jsou Cislo domu atp.

Obrazek 2 nize ukazuje, Ze poloha (1) mudze mit formu polohy na (silnicni) siti (2), oblasti (5) nebo byt
polohou definovanou odkazem (6). Poloha na siti (2) mize byt bodovou polohou (3) nebo liniovym
odkazem (4).
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Obrazek 2: DATEX Il model popisovani poloh pro Location (vyfez z obr 1. popisovaného dokumentu)

7.2 Bodové polohy

Kapitola popisuje na 12 stranach pomoci 7 obrazku struktury, pouzitelné pro popis bodovych poloh. Tyto
polohy mohou byt popsany s pouzitim nasledujicich metod:

PointByCoordinates — pomoci soufadnic

PointAlongLinearElement — umisténim podél liniového elementu

TpegPointLocation — metodou TPEG-loc

I A I

AlertCPoint — metodou ALERT-C s variantou se dvéma a ¢tyfmi body s mozZnosti zpfesnéni
polohy uvedenim vzdalenosti od po&atku ¢€i konce pfeddefinované ALERT-C polohy.

0 OpenlrPointLocationReference — metodou OpenLR
7.3 Liniové polohy
Kapitola popisuje na 10 stranach pomoci 8 obrazku struktury, pouzitelné pro popis liniovych poloh. Tyto
polohy mohou byt popsany s pouzitim nasledujicich metod:

00 LinearWithinLinearElement — vymezenim linearniho useku na znamém linearnim useku

0O AlertCLinear — metodou ALERT-C s variantami pomoci 2 bod(, 4 bodl nebo uvedenim kédu
celého linearniho useku

0 OpenLrLinear — metodou OpenLR
0 GmiLineString — formou GML textu



7.4 Polohy typu oblast

Kapitola popisuje na 8 stranach pomoci 5 obrazk( struktury, pouzitelné pro popis poloh typu oblast. Tyto
polohy mohou byt popsany s pouzitim nasledujicich metod:

O AlertCArea — ALERT-C s pouzitim kédu oblasti

O TpegArealocation — TPEG

[0 NamedArea — pouzitim nazvu pojmenované oblasti

0  GmiIMultiPolygon — GML s uzitim ohrani€ujiciho polygonu

[0 OpenlrAreaLocationReference — OpenLR

8 Publikace preddefinovanych poloh

Kapitola popisuje na 2 stranach pomoci jednoho obrazk( struktury, pouzitelné pro vytvoreni publikace
preddefinovanych poloh.

Z obrazku vyplyva, publikace obsahuje sadu pfeddefinovanych poloh a ty mohou byt typu pfeddefinovana
poloha, pfeddefinovany itinerar a pfeddefinovana skupina poloh.

Priloha A (normativni) Datovy slovnik

Priloha obsahuje 6 podkapitol a celkem 85 tabulek. Na 66 stranach popisuje detaily modelu tfid jako jsou

"tfidy v bali¢ku", "asociace tfid bali¢ku", "atributy tfidy balicku" a "hodnoty vyctového typu".

Prvni tfi podkapitoly fesi téma LocationReference, druhé tfi fesi téma PredefinedLocationsPublication.

Class pame Attribute name Designation Definition Multiplicity Type
OpenlrlineAttributes openirBearing OpenkR bearing defines the bearing fleld as an integer value 1.1 AngleinDegrees
between 0 and 359
openirFormOiWay OpenLR form of way A classification bases! on the importance of 1.1 OpenlrFormOnva
the role that the Road Element (or Ferry yEnum
Connection) performs in the connectivity of
the total road network (EN1SO 14825:2011,

7.2.88)

Obrazek 3: Atributy balicku "OpenLR" (¢ast tabulky A.27 popisovaného dokumentu)

Obrazek 3 popisuje prvni dva ze ti atributd tfidy OpenlirLineAttributes s nazvem openirBearing (azimut) a
openlrFormOfWay (FOW).

Priloha B (normativni) Referenéni XML Schema

Pfiloha prezentuje na 40 stranach celkem 2 W3C XML schémata (pfiklady zprav nejsou v popisovaném
dokumentu uvedeny).

Kapitola B.2 uvadi W3C XML schéma pro struktury popisujici polohy a kapitola B.3 schéma pro publikaci
PredefinedLocationsPublication.

Priloha C (informativni) Metody popisovani polohy
Pfiloha prezentuje na 22 stranach pomoci 20 obrazkd metody ALERT-C, stani¢eni a OpenLR

Bibliografie

Kapitola uvadi 6 odkazu na literaturu, tykajici se popisovani poloh.



