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Zameéreni skupiny

Tvorba norem v oblasti automaticke identifikace
vozidel a zarizeni v ramci jednoduché i multimodalni
dopravy, dale se skupina zabyva standardizaci
elektronické identifikace registrace vozidel.

Rozsah standardizacni Cinnosti skupiny saha od
definice architektury systémt automatické identifikace
a jejich soucinnosti pres urceni formalni datove
struktury potrebné k jednoznacné identifikaci az k
vykonovym parametrdm akcnich slozek systému.



Aplikace AVI / AEI

Tracing Stolen Vehicles

Traffic Management Logistic Applications

Road pricing

Route Guidance

Communication
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Cinnost skupiny

Jednotlivé normy spadaji tematicky do 3
oblasti:

Jed
Mu
Ele

noducha (jednomodova) AVI/AEI (3 normy),
timodalni / intermodalni AVI/AEI (5 norem ) a

ktronicka identifikace registrace vozidel (2 normy)

Celkem tedy: 10 norem, (predposledni norma je
rozdélena na 5 podpoloZek)



Cinnost skupiny

Jednomodova AVI/AEI

ENV 12314-1:1996 - AVI/AEI - Referencni
architektura a terminologie

ENV 14815:2000 - AVI/AEI - Systemova
specifikace

ENV ISO 14816:2000- AVI/AEI - Struktury
Cislovani a dat



Cinnost skupiny

Intermodalni AVI/AEI

ENV ISO 17261 - AVI/AEI Intermodalni preprava
zbozi - Referencni architektura

ENV ISO 17262 - AVI/AEI Intermodalni preprava
zbozi - Struktury Cislovani a dat

ENV ISO 17263 - AVI/AEI Intermodalni preprava
zbozi - Systemova specifikace

ENV ISO 17264 - AVI/AEI Intermodalni preprava
zbozi — Rozhrani



Cinnost skupiny

Elektronicka identifikace registrace

ENV ISO 24534 - AVI/AEI - Elektronicka
identifikace registrace

ISO 24534 - AVI/AEI - Zakladni zarizeni ERI



Popis vybranych
norem

Ukazky se tykaji intermodalnich
norem, u jednomodovych je to
viceméene podobnée



AVI/AEI - Referencni architektura

Vytvari technickou specifikaci (ramec) na niz
jsou konstruovany ostatni standardy AVI/AEI
nezavisle na druhu prenosu a pouzité
technologii.

Definuje vztahy a zavislosti mezi objekty
podilejicimi se na automatické identifikaci.

Architektura je v norme znazornéna pomoci
zjednoduseneho modelu v UML.

Cilem je vytvorit ref. model architektury pro
intermodalni AEI s pouzitim v RTTT/ITS.



AVI/AEI - Referencni architektura

V této normeé jsou definovany:

Koncepcni architektura II#
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Aplikacni architektura
Datova architektura
Informacni architektura
Implementacni architektura

Systémova specifikace

Conceptual overview of AVI/AEI System

Vehicle

Tractor/Vehicle

Train

Crew
Aircra ia
Vessel O

B

Operator
4' Reade,
function DSRC

Transport
Unit

DBEI

e

€ Vehicle

Equipment

Returnables

“ontainer
Trailer

| Non-Returnables |

/ Daoc.
ransport
ni
Returnables

Vehicles

== == = [nformation Transfer
mmmmmm  Transport?Movement

Information

| Org. | Managers
A function

Y

Document
Information
Manager

Vehicle/Equi./Load
Transport
Information
Manager

Returnables
Information
Manager

A
\ |
|
|
|
|
|
|

A




" I
AVI/AEI — Systemova specifikace

Definice a specifikace systémovych parametrl
zarizeni pouzivanych v systému AEI. Stanovuje
provozni podminky, vykonové stupné systému a
poskytuje ramec pro interoperabilitu.

Parametry a pozadavky vlastniho identifikacniho
systému.

Vykonova kritéria nutna k zabezpeceni konzistentniho
a spolehlivého provozu systému AEI.



AVI/AEI — Systemova specifikace

Pozadavky na vykon a umisténi TAGU na
intermodalnim zarizeni.

Pozadavky na instalaci Ctecich zarizeni a
pozadavky na vykon tykajici se techto slozek.
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AVI/AEI — Systemova specifikace

Priklady rtznych funkcénich trid:

Tiida | Maximalni vzdalenost ¢teni
C1 20m

C2 10m

C3 6m

C4 3m

C5 1m

C6 0,5m

Tabulka 2: Maximalni
vzdalenost ¢teni

Tiida | Max.. rychlost prajezdu
km/h m/s

F1 240 66

F2 160 44

F3 120 33

F4 72 20

F5 18 5

F6 9 2,5

F7 3,6 1

Tabulka 1: Maximalni rychlost prajezdu




AVI/AEI - Struktury Cislovani a Dat

Definuje struktury Cislovani a dat potrebné pro
jednoznacnou identifikaci zarizeni v intermodalni
reprave zbozi na strane nakladu (OBU) i ctecky
(RSE).

Struktura dat je odvozena z ASN.1 a je nezavisla
na pouzité technologii prenosu.

Definovana data jsou navrzena s ohledem na
jejich jednoznacnost a zabezpeceni a jsou
urcena k rizeni a monitorovani intermodalni
prepravy zbozi.




" J
AVI/AEI - Struktury Cislovani a Dat

Datova struktura je definovana ve vztahu ke konkrétnim
objektdim podilejicich se na identifikaci.*J88u to :
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AVI/AEI — Elektronicka identifikace
registrace

ERI slouzi k elektronické identifikaci vozidla a zahrnuje
v sobé komunikaci mezi pevnym zarizenim (roadside
equipment neboli RSE) a zarizenim umisténém ve
vozidle tzv. OBU (On Board Unit).

Norma se sklada z 5ti polozek zabyvajicimi se:

Architekturou systému ERI,

Provoznimi parametry,

Daty o vozidle a

Zabezpecenou komunikaci, symetricke Sifrovani
Zabezpecenou komunikaci, asymetrické Sifrovani
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AVI/AEI ERI — zakladni pozadavky

Komunikacni rozhranni (minimum je pasivni RFID
rozhranni)

Energetické pozadavky (minimum je bez baterie)

Bezpecnostni pozadavky (bez baterie neni mozno
provadet sifrovani)

Datové pozadavky (minimalni pozadavek na
umisteni nemenneho ID)



Ukazka aplikace podobnée ERI

Smart Plate — aplikace RF
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Dalsi aktivity skupiny

Soucasné vyvijena polozka ERI, ktera
zapocala v roce 2002

Soucinnost s projekty ERTICO Electronic
Vehicle Identification (EVI) a Electronic
License Plate (ELP) vedené Holandskem

Nova polozka : ITS - AVI/AEI - Basic
Electronic Registration Device

Spoluprace s TC104,SC31,CALM, TC204/WG7



Dekuji Vam za Pozornost

kontakt: Ing. Petr Bures
e-mail: bures@fd.cvut.cz

CVUT Fakulta Dopravni
Na Florenci 25,
110 00 Praha 1
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